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POLITECHNIKA POZNAŃSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACJI PUNKTÓW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Przygotowanie pracy magisterskiej [S2AiR2-RiSA>PPM]

Przedmiot
Kierunek studiów
Automatyka i robotyka

Rok/Semestr
2/3

Studia w zakresie (specjalność)
Roboty i systemy autonomiczne

Profil studiów
ogólnoakademicki

Poziom studiów
drugiego stopnia

Język oferowanego przedmiotu
polski

Forma studiów
stacjonarne

Wymagalność
obligatoryjny

Liczba godzin
Wykład
0

Laboratorium
0

Inne (np. online)
0

Ćwiczenia
0

Projekty/seminaria
30

Liczba punktów ECTS
20,00

Koordynatorzy Wykładowcy

Wymagania wstępne
Student powinien posiadać podstawową wiedzę z podstaw robotyki, systemów pomiarowych, robotów 
manipulacyjnych i mobilnych, programowania robotów oraz informatyki. Powinien posiadać umiejętność 
pozyskiwania informacji ze wskazanych źródeł. Powinien również rozumieć konieczność poszerzania 
swoich kompetencji i zdobywania nowych umiejętności.

Cel przedmiotu
Celem jest przygotowanie pracy dyplomowej magisterskiej poprzez zrealizowanie projektu z zakresu 
robotyki.

Przedmiotowe efekty uczenia się
Wiedza:
-

Umiejętności:
K2_U20 potrafi zaprojektować ulepszenia (usprawnienia) istniejących rozwiązań projektowych 
elementów i układów automatyki i robotyki 
K2_U25 potrafi skonstruować algorytm rozwiązania złożonego i nietypowego zadania 
inżynierskiego i prostego problemu badawczego oraz zaimplementować, przetestować i 
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uruchomić go w wybranym środowisku programistycznym dla wybranych systemów 
operacyjnych;

Kompetencje społeczne:
K2_K1 rozumie potrzebę i zna możliwości ciągłego dokształcania się ? podnoszenia kompetencji 
zawodowych, osobistych i społecznych, potrafi inspirować i organizować proces uczenia się innych osób; 
K2_K3 posiada świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowania się 
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania; potrafi 
kierować zespołem, wyznaczać cele i określać priorytety prowadzące do realizacji zadania; 
K2_K6 ma świadomość roli społecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebę 
formułowania i przekazywania społeczeństwu (w szczególności poprzez środki masowego przekazu) 
informacji i opinii dotyczących osiągnięć automatyki i robotyki wzakresie prac badawczych i 
aplikacyjnych oraz innych aspektów działalności inżynierskiej; podejmuje starania, aby przekazywać 
takie informacje i opinie w sposób powszechnie zrozumiały z uzasadnieniem różnych punktów widzenia;

Metody weryfikacji efektów uczenia się i kryteria oceny
Efekty uczenia się przedstawione wyżej weryfikowane są w następujący sposób:
Kontrola postępów w realizacji projektu związanego z pracą dyplomową oraz jakosci uzyskiwanych 
efektów realizowana przez promotora w sposób ciągły. Sprawozdania okresowe składające się na 
końcowa pracę magisterską.

Treści programowe
Przedmiotem pracy dyplomowej magisterskiej jest realizacja projektu, często majacego cechy badań 
naukowych, w zakresie związanym ze specjalnością. Temat zostaje zdefiniowany przez promotora w 
porozumieniu z dyplomantem.

Tematyka zajęć
brak

Metody dydaktyczne
Konsultacje z zakresu realizowanych projektów, indywidualne dyskusje dotyczące projektów 
dyplomowych, praca w laboratorium pod nadzorem promotora.

Literatura
Podstawowa:
1. A. Dudziak, A. Żejmo, Redagowanie prac dyplomowych - wskazówki metodyczne dla studentów. 
Difin,20082. J. Maćkiewicz, Jak pisać teksty naukowe?, Uniwersytet Gdański, 2001.3. P. Oliver, Jak pisać 
prace uniwersyteckie : poradnik dla studentów, Wyd. Literackie, 1999

Uzupełniająca:
1. J. Pieter, Ogólna metodologia pracy naukowej, Ossolineum, 1967.

Bilans nakładu pracy przeciętnego studenta

Godzin ECTS

Łączny nakład pracy 500 20,00

Zajęcia wymagające bezpośredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00

Praca własna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajęć 
laboratoryjnych/ćwiczeń, przygotowanie do kolokwiów/egzaminu, 
wykonanie projektu)

470 19,00


