POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Przygotowanie pracy magisterskiej [S2AiR2-RiSA>PPM]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Automatyka i robotyka 2/3

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

Roboty i systemy autonomiczne ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
0 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 30

Liczba punktéw ECTS

20,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

Wymagania wstepne

Student powinien posiada¢ podstawowg wiedze z podstaw robotyki, systemdéw pomiarowych, robotéw
manipulacyjnych i mobilnych, programowania robotéw oraz informatyki. Powinien posiada¢ umiejetnos¢
pozyskiwania informacji ze wskazanych zrodet. Powinien rowniez rozumie¢ koniecznos$¢ poszerzania
swoich kompetencji i zdobywania nowych umiejetnosci.

Cel przedmiotu

Celem jest przygotowanie pracy dyplomowej magisterskiej poprzez zrealizowanie projektu z zakresu
robotyki.

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza:

Umiejetnosci:

K2_U20 potrafi zaprojektowac ulepszenia (usprawnienia) istniejgcych rozwigzan projektowych
elementéw i uktadéw automatyki i robotyki

K2_U25 potrafi skonstruowacé algorytm rozwigzania ztozonego i nietypowego zadania
inzynierskiego i prostego problemu badawczego oraz zaimplementowaé, przetestowac i



uruchomi¢ go w wybranym Srodowisku programistycznym dla wybranych systemow
operacyjnych;

Kompetencje spoteczne:

K2_K1 rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac¢ proces uczenia sie innych oséb;
K2_K3 posiada swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi
kierowacC zespotem, wyznaczac cele i okresla¢ priorytety prowadzgce do realizacji zadania;

K2_K6 ma swiadomo$¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu (w szczegoélnosci poprzez srodki masowego przekazu)
informaciji i opinii dotyczgcych osiggnie¢ automatyki i robotyki wzakresie prac badawczych i
aplikacyjnych oraz innych aspektéw dziatalnosci inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekazywac
takie informacje i opinie w sposob powszechnie zrozumiaty z uzasadnieniem réznych punktow widzenia;

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Kontrola postepow w realizacji projektu zwigzanego z pracg dyplomowg oraz jakosci uzyskiwanych
efektdw realizowana przez promotora w sposéb ciggty. Sprawozdania okresowe skfadajgce sie na
koncowa prace magisterska.

Tresci programowe

Przedmiotem pracy dyplomowej magisterskiej jest realizacja projektu, czesto majacego cechy badan
naukowych, w zakresie zwigzanym ze specjalnoscig. Temat zostaje zdefiniowany przez promotora w
porozumieniu z dyplomantem.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

Konsultacje z zakresu realizowanych projektow, indywidualne dyskusje dotyczgce projektow
dyplomowych, praca w laboratorium pod nadzorem promotora.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 500 20,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 470 19,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




